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Real Time Prostate Solutions
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https://www.elekta.com/brachytherapy/prostate/

Eléments clés du Real time Prostate Solution par Elekta
Work Flow guidé par I'image

Martinez Template pour guidage optimisé

HIPO pour un rapide planning inversé

ECRM pour une navigation intuitive des aiguilles



Martinez Prostate Template

IRM Compatible : + Précis

Blocage individuel des aiguilles : si ajout d’'une
aiguille, 'ensemble reste bloqué

+ Stable

Compact et Iéger : mise en place facilité,
demontage facile / confort utilisation /

+ Facile a utiliser

Usage d’aiguilles métalliques ou plastiques
+ Polyvalent




HIPO
Algorithme hybride de planification et d’optimisation inverses

ZValue = -26.00 mm | ¢

13.500 Gy

Comprendre , déterminer (selon

17.850 Gy

parametres predéfinis)
+ Automatique

Optimisation des positions des aiguilles et
des temps/positions d’arréts

+ Précis

DVHO : optimisation délivrance de doses

Rapidité d’exécution
+ Fiablilité de délivrance de doses

Oncentrae Prostate



Oncentra® Prostate
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ECRM

Mouvement motorisé automatique permettant une acquisition d’image sagittale
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ECRM

Mouvement motorisé automatique permettant une acquisition d’image sagittale

Peu de mouvements de la sonde
+ Précis
— De chance d’erreurs

Tracker automatique des aiguilles

On clique sur l'aiguille a insérer et la sonde
se positionne automatiqguement sur le bon

plan
+ Contrdle de position

+ Confortable
+ Intuitif
+ Rapide




Outils differentiels pour la planification adaptative

La combinaison des presets, limitations,
résultats d’HIPO et des outils visuels
d’évaluation donnent lieu a une administration
de dose tres uniforme.

Isodose visualization Cold & Hot spots



